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INTRODUCCION

Los ALINEADORES DE DIRECCION TB9000 Y TB900O0-PLUS permiten realizar la medicion y
ajuste de los angulos direccionales de los vehiculos de turismo y semi-industriales, de una forma rapida y
comoda; sin ningun tipo de cable de unién entre los captadores, ni entre éstos y la consola de control.

El mend contextual esta realizado bajo Windows, manteniendo en todo momento en pantalla un
navegador Unico que permite avanzar, retroceder, o saltar hasta cualquier otra funcion a voluntad del
operario, no necesitando trabajar en secuencia. Tiene funciones de ayuda a la reparacién mediante
animaciones 3D para el caso de que usted no esté familiarizado con los distintos tipos de ajustes y
regulaciones en los vehiculos.

Sus baterias de niquel_metal-hidruro de larga duracidon permiten hasta 24 horas de trabajo
continuado, mostrando en todo momento el estado de carga mediante un display-voltimetro en cada uno
de los brazos.

Tiene, ademas, Programa para ajuste de Caida con el vehiculo suspendido; pudiendo trabajar en
automaviles con spoiler y chasis bajos, con entrada en Programa automatico a tal fin.

Incorpora, asimismo, niveles electronicos para el ajuste horizontal de los brazos.

Lea cuidadosamente éste manual para entender totalmente el método de uso y de precauciones en
la maquina.

Los angulos medidos son los siguientes:
1. Convergencias parciales y totales, delanteras y traseras.
2. Caidas delanteras y traseras.
3. Inclinacion de pivotes (Salida o KP1), y Angulo Incluido.
4. Avances.
5. Retraso mecanico (set-back) de ejes delantero y trasero.

6. Angulo de empuje Trasero.
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1.- CARACTERISTICAS
1.1.- CARACTERISTICAS TECNICAS

Precision de medidas:
Convergencia +0.02°

Caida +0.01°.
Avance +0.04°
Retraso +0.02°
Rango de medidas:

Conv. Individual +5°
Convergencia Total +10°
Caida +10°
Avance +15°

King-ping (Salida) +18°
Angulo de empuje +2°
Setback (Retraso) +2°
Tamafio Max. llanta <21"

1.2.- CARACTERISTICAS FISICAS Y DE SEGURIDAD

El Alineador de Direcciones TB9000 es un instrumento de precision y debera ser manejado por un
operario experto.

El PC de Control del Alineador se monta solamente para su propio Software. Ni otro Software ni
otro Hardware deben ser instalados en el PC. No suprima ni cambie los programas ni las configuraciones a
discrecion en la computadora; esto anularia la garantia. Ademas del operador, ninguna otra persona deberia
acceder a la computadora. Teknika Bereziak s.l. no se hace responsable de pérdida de datos, programas o
configuraciones por tal motivo.

Alimentacion: Utiliza CA 210- 230V, 50HZ. Tensiones superiores o inferiores pueden causar dafios
irreparables, asi como la falta repentina de energia. Para los citados casos es mejor utilizar un Estabilizador
o SAl. Utilice solamente una Base de Toma de energia con toma de tierra y z6calo para garantizar su
seguridad. En caso de parada prolongada, desconecte el enchufe de la Base. No inserte ni saque ningun
conector mientras el Ordenador realiza el proceso de encendido.

Requisitos ambientales: El alineador funcionara entre 0° y 40° de temperatura ambiente. Aln asi, es
posible que por encima o debajo de la citada temperatura, el alineador trabaje normalmente. Adopte por
favor las medidas para garantizar la temperatura ambiente: No ponga la computadora cerca de fuentes de
calor o bajo sol directo y cuide que los agujeros de ventilado, tanto del PC como del monitor, no sean
bloqueados por otros objetos. Cuide también el Alineador de los ambientes muy himedos, ya que tendrian
un efecto nocivo sobre la electrénica, tanto de los brazos, como del PC.

Brazos. Precauciones a seguir:

Interferencias: Se evitara la interferencia de la luz del sol durante el trabajo. Los cristales de proteccion
del haz infrarrojo de los sensores de convergencia seran limpiados regularmente con un pafio suave y sin
abrasivos.

Golpes y caidas: No golpee ni sacuda los brazos. Preste especial atencion a sujetar firmemente las pinzas
en las llantas, y utilice siempre los anillos de goma de seguridad para evitar las caidas; tenga en cuenta que
/as caidas son el principal y casi unico motivo de averias en los brazos, generando costosas reparaciones.
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2.- PUESTA EN SERVICIO.

2.1.- ESTADO Y RECARGA DE BATERIAS.
Carga: Por lo menos son necesarias 5 horas para una carga completa inteligente, CON UN MAXIMO DE 8
HORAS. No se exceda en la carga puesto que, después de estar completamente cargada la bateria, el
circuito se protege automaticamente entrando en accién un fusible electrénico de sobrecarga; en tal caso
debera dejar enfriar la bateria para que el citado fusible se rearme.
Si después de estar completamente cargado el brazo, el tiempo de descarga fuera menor de 2,5 horas,
considere sustituir la bateria proximamente.
La bateria de cada uno de los brazos esta situada en el interior del mastil, en su parte trasera. Para
extraerla debera aflojar los dos tornillos inferiores de la tapa trasera del brazo. Tirando hacia el exterior
aparecera un contrapeso al que va sujeto el pack de baterias.

2.2.- PINZAS DE RUEDA.
Las pinzas de amarre de cuatro puntos, estan provistas de ufias con giro libre sobre su eje, de forma que
permiten el amarre tanto por el borde interior como por el exterior de la llanta.
El tamafio maximo de la llanta a medir puede llegar hasta las 21” dependiendo del tipo de amarre. Para
llantas superiores a 18” necesitara desplazar los portaufias a los agujeros del extremo de la pinza,
extrayendo para ello los tapones plasticos que los protegen. Al realizar ésta operacion de desplazado de los
portaufias, tenga sumo cuidado en volver a colocar las arandelas-separadores de bronce en sus posiciones
de origen. Si la pinza le es suministrada con los portaufias montados en la posicidn superior en origen,
podra trabajar en esa disposicion con llantas entre 13” y 21", debiendo cambiar los portaufias para llantas
de tamafio inferior a 12”.
Coloque las gomas de seguridad que se suministran junto a las pinzas en todas las ocasiones.
Cuando finalice el trabajo de alineado, debera devolver las pinzas junto a los brazos-captadores a los
soportes instalados en el mueble con sumo cuidado.

3.- TRABAJOS PREVIOS

(1). Ponga los platos giratorios (y, las placas deslizantes posteriores) de acuerdo con la distancia entre ejes
del vehiculo, asegurandose de que estén en el mismo plano horizontal.

(2) Conduzca el coche hasta los platos y plataformas, de forma que las ruedas delanteras queden en el
centro de los platos giratorios y los traseros sobre las plataformas. Los platos delanteros deben
permitir sacar los seguros, girar libremente y tener el fiel de la marca de grados
aproximadamente a 0°.

(3) Compruebe los neumaticos, sus presiones, igualdad por eje, desgastes anormales de los bordes, etc.
Revise estado y holguras en bieletas, reenvios, rodamientos, caja o cremallera de direccion,
amortiguadores, etc. Cualquier problema en ellos debera ser reparado antes de comenzar las
operaciones de alineado. Revise visualmente el estado de las llantas (golpes, redondez...).

(4) Quite los seguros de los platos giratorios. Baje la ventanilla del conductor. (/nstale el depresor de freno y
ponga el freno de mano en caso de que no vaya a realizar la compensacion de alabeos).

(5). Ponga las 4 pinzas en cada una de las ruedas sujetandolas firmemente y asegurandolas con las gomas
suministradas a tal fin (Nota: en caso de que las ruedas tengan tapacubos de gran tamario,
necesitara retirarlos previamente). En caso de que no desee hacer la compensacion de alabeos,
o realice el Alabeo Rodante, la instalacién de la pinza en posicion horizontal es mas correcta,
(siempre que los pomos no estorben en los virajes de medicién de Avance).

(6) Ponga cada uno de los brazos en cada una de las pinzas de la rueda correspondiente; una serigrafia en
cada uno de los captadores indica su posicion en el vehiculo. Nivélelos visualmente con la
ayuda del nivel de burbuja, apriete el pomo de apriete en los captadores delanteros vy
enciéndalos desde el interruptor situado en la parte inferior de cada uno de ellos. (Puede dejar
los captadores traseros sin apretar, para que se autonivelen en todo caso)

(7) Encienda el computador, espere a que el programa se cargue y el alineador esta listo para medir. (S/
tiene un acceso directo, debera pulsar sobre el icono de TB9I0OOO)
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3.- MENU PRINCIPAL Y MENU DE TRABAJO
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En la pantalla principal se presentan: el Logotipo de Marca y el Nombre del Taller en la mitad superior; la
inferior se divide en 4 submenus con los datos memorizados del Gltimo vehiculo medido*; por dltimo, en la
parte inferior de display se muestran 12 iconos que corresponden con las teclas F1 a F12, en tres grupos de
cuatro teclas. Las 4 primeras corresponden a fase de Medicion del Vehiculo; el segundo grupo (F5 a F8) a
las diferentes pantallas de reparacion; y el dltimo grupo de 4, a funciones auxiliares, tales como
configuraciones, banco de clientes, etc... siendo cambiantes segun necesidades del programa.

(Pulsando Ctrl+F1 podra modificar el Logotipo de Marca; si lo deseara podra crear su propio Logotipo,
creandolo y copidndolo en c:\centralauto\BMP. El Nombre del Taller que aparece en pantalla principal es el
mismo que el la Hoja Impresa, se accede a él mediante la tecla F11, para a continuacion pulsar el icono
situado en el lateral inferior izquierdo).

*Usted tendra siempre en memoria los datos medidos de alabeo, avances, etc... y, aunque sufra un
apagado involuntario del PC, o tuviera que dejar el trabajo de alineado para el siguiente dia, €stos no se
perderdn, ya que quedan memorizados hasta que sean expresamente borrados, bien individualmente
mediante cada una de las pequerias papeleras situadas junto a cada uno de los datos, bien todos a /la vez
mediante la gran papelera situada en el lateral derecho de la imagen.

ALINEADOR DE DIRECCIONES TB900 - MANUAL DE USUARIO



TEKBER

TEKNIKA BEREZIAK S.L.

4.- ORDEN LOGICO DE OPERACIONES

4.1.- BASE DE DATOS: ELEGIR VEHICULO.- La pantalla de Seleccion de Vehiculo permite escoger
la Marca y el Modelo por orden alfabético: haga doble click sobre el modelo de su eleccién. Los valores de
cada uno de los vehiculos sobre los que se sitda el cursor son mostrados en pantalla.

ALBT a 0 [0
AUSTIH :| #uf
BEDFORD
BENTLEY
b +04 mm | +L7 mm
41 Snries (E37)(EAL] [D4-08] - L]
41 Snries (E87/ER1)5port [04-08] faf I
£3 5!$ EE‘M; Campart IH-U]iI ;
4358 E3) Compact Sport [54-01) :
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Si la unidad de trabajo para convergencias escogida es “mm.” debera introducir el tamafio de la
llanta del vehiculo, que por defecto es de 15”.

Un icono representando una camara junto a cada una de los angulos, indica que existe una
animacion sobre la correccion del citado dngulo en el vehiculo; se activara pulsando sobre el propio icono.

Si el fabricante del vehiculo indicara algin tipo de carga para alinearlo, se iluminara con dichos
valores el icono que representa un vehiculo en el margen inferior derecho.
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4.2.- COMPENSACION DEL ALABEO*.- Si decide compensar el posible alabeo de las ruedas, el
sistema le permite elegir entre hacerlo: 1.- Rodando el vehiculo, o bien 2.- Levantandolo.

Alabeo Rodante Alabeo Rue'cla a Rueda

-+ »*
Recupera Alabeo Alabeo "0"

Memorizado

4.2.1.- Alabeo Rodante:
Avance con el vehiculo (sin instalar pinzas ni captadores) hasta situarse sobre los platos; haga una marca

de posicion sobre una de las ruedas, y retroceda con el vehiculo hasta que la marca quede en posicion
diametralmente opuesta a la inicial (media vuelta de rueda).

Instale las 4 pinzas con los pomos hacia la parte trasera del vehiculo; monte los captadores, enciéndalos.
Deje sin apretar el pomo de cada uno de los brazos, a fin de que puedan girar libremente cuando el vehiculo
ruede. Bloquee el volante para que no haya movimientos direccionales indeseados, y pulse la tecla “M”: el

sistema memorizara esa primera posicion.

Avance con el vehiculo hasta la posicion de trabajo (sobre los platos) y vuelva a pulsar “M”: el sistema
memoriza la segunda posicion y realiza la compensacion que luego mostrara en la pantalla principal.
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Tenga en cuenta que cuanto menores sean los valores compensados, en mejor estado se encuentran tanto
las llantas, como el sistema de pinzas de amarre. Unos valores altos nos obligarian a comprobar las llantas;
si los valores son exagerados y repetitivos deberiamos de comprobar también las pinzas de amarre.

4.2.2.- Alabeo Rueda a Rueda:
Sitte el vehiculo sobre los platos; monte las pinzas con el pomo hacia arriba, los captadores y enciéndalos.
Avance hasta ésta parte del programa. Levante el vehiculo hasta dejar libre la/las rueda/s en las que quiera
compensar alabeos.

En cada una de las ruedas (en cualquier orden) en las que quiera compensar alabeo: Haga una primera
pulsacion sobre la tecla “M” del sensor de la rueda a compensar para que el sistema sepa sobre que rueda
va a trabajar:
1.-Lleve la pinza hasta la horizontal con el pomo hacia atras, nivele el brazo y pulse la tecla “M”.
2.-Gire la pinza 180° hasta la posicién opuesta (pomo delante), nivele y pulse “M”.
3.-Devuelva la pinza a la posicion inicial (pomo en posicion superior) y pulse “M”.
El alabeo de esa rueda estard compensado. Repita la operacion con las ruedas que desee.

En caso de haber realizado la compensacién de alabeo Rueda a Rueda, debera ballestear el
vehiculo sobre los platos y plataformas (libres de los seguros) a fin de que el conjunto direccional adopte
unas cotas similares a las de vehiculo en orden de marcha.

*Si no desea realizar la compensacion de alabeos, instale ya el depresor bloqueando los frenos, y
vaya a la siguiente funcion: Encuadre del Vehiculo.
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4.3.- ENCUADRE DEL VEHICULO.- Para ello nivele horizontalmente los captadores mediante los
niveles electrénicos mostrados en pantalla (si los captadores estan bien equilibrados adoptaran la posicién
horizontal por si mismos*) y posicione el vehiculo Derecho en sentido de marcha: la pantalla le mostrara
tanto los niveles (1), el desvio de la Linea de Empuje (2), y la posicién de Derecho en Marcha (3). Si el
vehiculo no estuviera derecho en marcha, la pantalla le pedira que mueva el volante hasta la posicién de
Direccion Derecha (ésta no tiene por qué coincidir con la de “Volante Derecho”). Una vez alcanzada la
posicion correcta, el programa tomara el dato y avanzara hasta la siguiente funcién programada: Medicion
de Avances o Presentacion de Resultados (Pantalla F5)

Y

(2) B BA A BE B i R =

* (Hay un contrapeso deslizante en la parte inferior del mastil de aluminio a tal fin. Si los captadores
traseros se autonivelan,; pueden permanecer sin apriete, sueltos)

**(Al llegar a éste punto, podria suceder que un chasis anormalmente bajo o un spoiler interrumpiera la
comunicacion entre [os dos captadores de Set-Back delanteros. En ese caso entrard en funcion
automadticamente el programa SPOILER, vea el punto 5).

T

4.4.- .- MEDICION DE AVANCE Y KING-PIN.- A la medicién de Avance se accede mediante ésta
tecla (o bien de modo automatico si asi estd previsto en la configuraciéon). En cualquier momento puede
repetir la medicién de Avance pulsandola. El dltimo Avance medido es el que quedard memorizado en
pantalla.

(Es absolutamente imprescindible que durante la medicion del Avance, el vehiculo esté frenado mediante e/
depresor suministrado en dotacion).

El Avance y KPI pueden medirse en “Modo automatico” o en “Modo manual”

4.4.1.- Modo Automatico: el control del viraje direccional se realiza desde el software, mediante los
sensores de convergencia, de forma predeterminada a 5°. Usted puede variar este valor (5°) segln sus
necesidades (p.e. 4,5° 5.5°), pero no es recomendable, ya que el sistema podria perder el control del viraje.
El programa le guiara durante los giros a derecha e izquierda.

Realice los v/ra"es con suavidad, con el fin de no trasladar grana’es movimientos a los inclinometros.
[ wsscearess - ¥
I JHtrei T

4.4.2.- Modo Manual. El viraje de las ruedas se realizard de modo manual, con ayuda de escala
situada en cada uno de los platos. Usted podra configurar mediante la pantalla de Setup los grados de viraje
sobre los que se realiza la medicion (e/ valor por defecto es de 20°). La pantalla le guiard, pero es usted
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quien realiza los giros, bien desde el volante, bien desde la misma rueda; cuando alcance el valor de angulo
determinado, pulsara la tecla “M”, (F9) en el teclado, o “M” en cualquiera de los brazos. (Conviene avanzar
un poco mas en el viraje angular, y luego retroceder hasta los 20°). Después de haber memorizado los
virajes a ambos lados, el programa le pedira que vuelva a la posicién inicial, pulsando por dltima vez “M” y
presentando automaticamente la pantalla de Valores Medidos.

B &= %
=4

Bi: ; . \:y{.... .

“!,:l

=

|il-

=

Tenga en cuenta que si las correcciones de Avance a realizar en el vehiculo fueran muy importantes, es
conveniente volver a medir dichas cotas después de manipular los angulos en el vehiculo.
Estos valores medidos son los que se guardaran y se imprimirdn como “Valores Iniciales”

4.5.-POSICION DEL VOLANTE.- El vehiculo esta ya completamente medido y comienza la fase de
ajuste; si la posicion del volante no coincidiera con la de “Volante Derecho”, péngalo en la posicion final
deseada y trabelo con el Gtil al efecto.

E 4.6.-VEHICULO COMPLETO.- Esta pantalla presenta el estado general de todas la cotas
direccionales de un solo vistazo. Los valores medidos al entrar en ella son los que se guardaran y se
imprimirdn como “Valores Iniciales. (7enga en cuenta que si regresa desde cualquier otra Pantalla de Ajuste
a ésta de Vehiculo Completo, los Valores Iniciales Memorizados serdn reescritos).

Dado el gran nimero de datos que el sistema esta recibiendo, aunque puede hacer correcciones
sobre Vehiculo Completo, (7a medicion esta “viva”), le recomendamos que trabaje sobre cada una de las
siguientes pantallas individuales, en las que el refresco de datos es mas rapido (en tiempo real).

= MEDIDG WEHIULE COMPLETO B 3 Earie

| 2mm | +1.9mm —

+0.7¥ mm
10.2 mm |

& -
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H 4.7.- AJUSTE DE EJE TRASERO.- Comience siempre la alineacion por el Eje Trasero. En multitud
de ocasiones se trata de un eje rigido sin posibilidad de ajuste, por lo que se toma simplemente como
referencia para ajustar el delantero; sin embargo, si hubiera necesidad de realizar cualquier correccién en él,
es imprescindible comenzar los ajustes desde (1°) Caida y (2°) Convergencia traseras antes de pasar al
ajuste del Eje Delantero.

Tenga en cuenta que es éste eje (el trasero) el que marca la posicion en la que avanza el vehiculo. Desvios
en Angulo de Empuje trasero haran que el vehiculo se desplace en linea recta, pero con la carroceria virada,
tal como caminan los perros (Dog tracking).

El valor correcto le ser& mostrado en cada uno de los apartados de la pantalla; cuanto mas aproxime el
punto rojo al centro de la tira verde, mas conforme a especificaciones estara dicho valor.

= AIUSTE DRECCIGN TRASERA FIAT PUMTOSS 15°
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diferencia maxima entre ambos lados 1°.

Los valores mostrados en la parte superior de ésta pantalla son los de Convergencia, y sirven para que la
correccién de Caidas y Avances se realice cuando las ruedas estan sensiblemente derechas en sentido de
marcha; por tanto el cambio de color a rojo se realiza cuando la rueda tiene una convergencia superior a

4.8.- AJUSTE DE EJE DELANTERO.- Comience el alineado (en las cotas que lo precisen) en éste
orden: Avance, Caida, y, por ultimo, Convergencia, ya que la modificacion de los valores de Avance y Caida
afectaran necesariamente a la Convergencia. La experiencia le ensefiara que dentro de la medida de Avance
el factor mas importante no es tanto el mantenimiento de la cota del fabricante, como el equilibrio entre los
valores de ambos lados (con diferencias maximas de 1°) sin importar tanto el valor absoluto; en las Caidas
en el eje delantero los valores a considerar como normales son entre 0° y -1°, estableciéndose como

+0,30°, indistintamente del valor que tuviera el vehiculo en base de datos,
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4.8.- AJUSTE DE CONVERGENCIA DELANTERA.- Esta es la Gltima y mas importante correccion a
realizar en el vehiculo. En la pantalla se muestran las Convergencias Individuales, y la Total (suma de las
individuales) en medio de ellas, siempre comparando los valores medisos con los del Banco de Datos.

COMYERGEHC L FLARTERS FIAT PIWTO 55 15"

2En cualquier momento podra variar las unidades de medicion de Grados Centesimales a
Grados sexagesimales y/o a milimetros, entrando en Configuracion.
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5.- PROGRAMA ESPECIAL SPOILER

Esta importante funcion del programa se activa automaticamente cuando la medicion entre los captadores
de convergencia delanteros no es posible debido a la existencia de un obstaculo que lo interrumpe,
generalmente un spoiler. Una secuencia de instrucciones le guiara durante su desarrollo: basicamente
tendrd que bajar primero el nivel de uno de los brazos delanteros, después el otro brazo hasta conseguir el
nivel del primero y que se “vean” entre ellos; toma de posicion de referencia, y, por fin, vuelta a situacion
de nivel inicial, continuando con el procedimiento de alineacion normalmente.
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6.- PROGRAMA ESPECIAL CORRECCION DE CAIDA.

Si deseara realizar correcciones en las Caidas, pero el propio peso del vehiculo u otro factor le impide

trabajar con comodidad, se ha previsto un programa

para hacerlo con el vehiculo elevado, trasladando las

medidas en estado de apoyo sobre los platos, a una posicion de rueda elevada en la que sea factible el

trabajo de ajuste. Para ello siga los siguientes pasos:
1.-Para acceder pulse la tecla “F9 Vehiculo

Elevado” una vez medido el vehiculo. Los valores de

Caida reales medidos sobre el suelo son “congelados”, parpadeando los valores en color amarillo para
mostrarlo, con lo que ya puede variar la posicién inicial a la posicion de trabajo a su comodidad®.

ML o, -0.63°

2.-Pulse otra vez la tecla F9, el sistema le ped
posicién de trabajo coémoda.

ira que eleve el vehiculo. Levantelo hasta alcanzar una

3.-En cuanto tenga una posicién estable y cdmoda de trabajo, vuelva a pulsar “F9” en el teclado y le

serd mostrada la pantalla de ajuste con las Caidas de

las 4 ruedas, con una llave en el centro indicando que

esa es la pantalla de ajuste. Los valores mostrados son los mismos que tenia el vehiculo apoyado sobre el
suelo. (Unos pequefios valores auxiliares debajo de cada Caida le indican el valor real medido). Realice los
ajustes pertinentes, y pulse F9 para bajar el vehiculo sobre los platos cuando termine.

| -1.265C - ERE
T R R—
[z - ey

S
| 'ﬁa‘

T I—

Tar

4.- Pulse F9 para bajar el vehiculo sobre los platos cuando termine de ajustar la/las Caidas, la

pantalla le muestra ahora al vehiculo descendiendo.

4.-Ballestee el vehiculo sobre los platos y vuel
El alineador le presenta los valores reales otra vez.

va a pulsar en el teclado “F9” para finalizar el proceso.
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5.- Salga del programa pulsando “F12” Escape

7.- CONFIGURACIONES.

Si deseara modificar el modo de trabajo del sistema, puede entrar al Programa de Configuraciones mediante
la tecla F10 y variarlo segun sus necesidades; consta de 6 apartados, a los que se accede pulsando en la
correspondiente pestafia:

1.- Unidades: se refiere al tipo de unidades de medicién mostrados, pudiéndose escoger entre:
Grados Centesimales/ Grados Sexagesimales en las medidas en grados; o bien entre cualquier tipo de
grados y mm. cuando se trate de convergencia y/o Set Back. (Para la conversion de la medida de Set-Back a
mm. el banco de datos introduce la batalla y el ancho de via del vehiculo. Cuando no hubiera sido posible
obtener éste dato, toma los valores de 2500 y 1550 mm. respectivamente).

- CONFIGURACIONES x|

Unid, | ComM | Avance | Alabeo | s | ‘arios |

r— UMIDADES
Medida en Grados

Centesimal = ‘

Convergencia

mm = ‘

Set Back
Grados b4 ‘
| DEMO |

2.- Comunicacion: Configura el Puerto al que esta conectada la sefial de entrada de los captadores
en el PC. Normalmente basta con pulsar la tecla “Autodeteccion” para que el sistema lo reconozca y
configure. La velocidad debe de ser de 9600 baudios, y el TimeOut (tiempo a partir del cual el programa
dara un mensaje de error si no detectara comunicacién) sera de 0.5 segundos.

Si fuera necesario, puede escribir aqui manualmente el n°® de puerto que el sistema habra creado al
conectar el cable USB del receptor en: Panel de Control_Sistema_Hardware Administrador de
Dispositivos_Puertos COM&LPT .

NOTA.- Durante la primera instalacion, después de reparaciones, 0 sucesivas reinstalaciones, el
sistema le pedira el driver del controlador USB. Normalmente estara localizado en C:\TB9000\driversUSB
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-# CONFIGURACIONES x|

Avance | Alabeo | s | ‘arios |

Unid,  com

(3 Puerto COM
;) r
Yelocidad (Baudios)
'.__) 3600
Tirne Cuk

L) 0.50

Autoteccidn

3.- Avance: Puede elegir y modificar en éste apartado, los siguientes parametros:

- Avance obligatorio: Si lo tiene marcado, el proceso de medicion le pedira realizar los virajes para
poder medir los avances y Kingpin después de realizar el encuadre; si no lo tuviera marcado, el programa
pasara a la presentacién de resultados sin su lectura, apareciendo en lugar de los valores unos guiones.
Aunque usted haya preferido No medir los avances inicialmente, puede hacerlo en cualquier momento
solamente pulsando la correspondiente tecla desde cualquier pantalla de medicion.

- Giros: a.- En Volante. Los sensores de convergencia son los que controlan el valor del giro.

b.- En Plato. Usted es quien realiza visualmente los giros en la escala de los platos.

- Diferencia altura en plato: En caso de que los platos no quedaran en el ras del plano de medicién,
deberéa de introducir el valor de la diferencia de alturas en mm. (Si el plato sobresale el signo es negativo).

- Tolerancia Volante Recto: Es el valor que define la precisién de retorno del volante a la linea recta
después de haber realizado los giros de medicion de avance.

- Valor de Giro: Valor de giro grados en el que se realiza la medicidon de avance. Por regla general
suele ser de entre 10 y 20 grados en los giros manuales, y de 5 grados en los giros con volante, puede bajar
éste valor a 4.5° 0 4 © si observara que los sensores pierden visibilidad.

- Tiempo de estabilizacion: es el tiempo que espera el sistema para que los inclindmetros alcancen
el reposo después de los virajes. Ponga aqui un valor minimo de 5 segundos.

- No recomendamos variar el resto de valores, estan predeterminados en fabrica.

-# CONFIGURACIONES x|

Unid. | COM | Avance | tlabec | M | \arios |

Kt Giros
« En Volante ¥ ‘

Campensacion Giro

‘alor Giro
L 110
<J|5.00 oL
Talerancia Giro
:
o.10
Factar Multiplicacion Awvance

5000

Factar Multiplicacion KingPin

H60.00

Tiernpo Estabilizacion
"
of|5.00
Tolerancia Yolante Recto
:
|o.10
Dif Albura Plata (mm])
:
o.00

|7 Avance Cbligatario

4.- Alabeo.- El modo de medicion de Alabeo sefialado aqui sera el que el programa realice por
defecto. Los tiempos de estabilizacion de niveles y ndmero de medidas tomadas sirven para tener una
mayor precision y seguridad. Un valor fiable seria de 5 segundos y 5 medidas. Alabeo excesivo es el valor de
compensacion en grados a partir del cual el programa le advertira que alguna anomalia ocurre en la llanta o
en la pinza.
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# CONFIGURACIONES x|

Unid. | com | Avance  Alabeo ‘ Iz | ‘arios ‘

I~k
0=, 130°
ﬁ Alabeo Rodante - !

Tiernpo Estabilizacion Miveles
.’.) =00

Murnero Medidas
E} ]

Alabeo Excesivo

5.- Milisegundos: Tiempos de demora en la peticion de datos por parte del programa a los
captadores. Se establecen para poder compensar las diferencias de velocidad entre los distintos
Computadores en los que puede ir montado el conjunto del sistema, tanto presentes como futuros. Si su
recepcion de datos es correcta, le rogamos que no modifique éstos valores.

# CONFIGURACIONES x|

Unid. | falel] | Avance | Alabeo Mz Warios |

miliseq retardo en Medida
. Rodante Alabeo Rueda
U .’.) 100 .’.) 200

RepartoEmpuje Miwel
i) 200 i) 400
Refresco Avance

f,) 100

Wehicula Entera

f,_) 200

Ajuste Trasera

Ajuste Delantera

Q4 135)

g
S

FIE

o s
FRONT )

Cony Delantera

>

6.- Varios: Tolerancia reparto: es el valor de tolerancia en la precision al situar la direccién derecha.
Cuanto mas bajo sea éste valor, mas preciso sera el derecho en marcha.

Tolerancia nivel: Valor admisible en el que tienen que estar situados los niveles de los brazos antes
de continuar con el encuadre del vehiculo.

Tolerancia de Nivel en prueba spoiler indica la precision necesaria en el equilibrado del nivel de los
brazos delanteros, cuando éstos se inclinan para librar visualmente el obstaculo del spoiler.

Encuadre con Set-Back: El programa utiliza también los sensores de Set-Back para definir el Empuje.
Es el modo habitual en alineadores de 8 sensores; si no estuviera marcado, funcionaria como 6 sensores.

Recupera valores fabrica: el programa vuelve a los valores iniciales de instalacion guardados en:
¢:\TB900O0\Fabrica.
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CONFIGURACIONES x|
Unid. I falel] I Avance I Alabeo I Mz Warios |
Talerancia Reparto Tolerancia Mivel
o' i
o0 Ho.50
Tolerancia Mivel [prueba Spoiler]

goo |

¥ Encuadre con SetBack

Recupers valores Fébrica

%,

Path Anagrama

CATbA000Certrdlatoiphpy, e
b Centralauto.bmp
Path Taller
4 Tekber\Programacion i‘
% Alineador\DEFINITIVOYCon

FrrorachPronrarm a warifie adod

8.- VERIFICACION SENSORES.
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IMPRESCINDIBLE

(Paratodo tipo de maquinas)

CUMPLIMENTE LA HOJA

“TARJETA DE GARANTIA”

DE SU MANUAL DE USUARIO
Y
REMITALA RAPIDAMENTE

EN EL PLAZO de 8 dias desde la ADQUISICION del MATERIAL
LA TARJETA DE GARANTIA DEBERA SER RECIBIDA EN TEKBER.
LA FALTA DE DICHO REQUISITO SUPONDRA LA PERDIDA DE LA GARANTIA

Lagarantia de nuestra maquinariaes DE SEIS MESES desde su fecha de ADQUISICION
LEA ATENTAMENTE LA GARANTIA

Para cualquier duda o consulta, rogamos se dirijan a esta empresa.

Unavezrecibida en nuestroslocalesla Tarjeta de GARANTIA,
Vd. recibira por correo en el plazo de un mes desde la recepcion
la gar antia debidamente firmada y sellada por esta empresa.
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GARANTIA

(1) La presente GARANTIA tiene un plazo de validez de DOCE (12) MESES contados a partir de la fecha
de ADQUISICION del Material por el CLIENTE. Se entiende por fecha de adquisicion la fecha de la
Factura emitida por TEKBER. Esta garantia se hard efectiva una vez recibida por correo en TEKBER,
dentro de los OCHO dias siguientes a la ADQUISICION del Material, la Tarjeta de GARANTIA
debidamente cumplimentada por el CLIENTE. Una vez recibida y dentro del plazo de un mes desde
su recepcion, TEKBER procederda a la devolucion al CLIENTE de la tarjeta de GARANTIA
debidamente sellada. Esta devolucion se efectuara por CORREO a la direccion del CLIENTE que
figure en la Tarjeta de Garantia. Esta tarjeta de GARANTIA debidamente sellada y controlada es el
unico documento acreditativo del periodo de garantia del MATERIAL. El incumplimiento de estos
requisitos supone la pérdida de la Garantia.

(2) La presente GARANTIA comprende, una vez que hayan sido analizados y detectados por el servicio
técnico oficial de TEKBER, los VICIOS Y DEFECTOS OCULTOS DE FABRICACION que afecten al
buen funcionamiento del Material, En este caso, TEKBER se obliga a reparar o reponer /as piezas o
elementos defectuosos GRATUITAMENTE siendo a cargo del CLIENTE los gastos de transporte y
envio del material. En caso de realizar las reparaciones en los locales del CLIENTE, seran a cargo
del mismo los gastos de desplazamiento y mano de obra.

(3) ESTAN EXCLUIDOS DE LA PRESENTE GARANTIA, NO HACIENDOSE TEKBER EN NINGUN CASO
RESPONSABLE DE LOS DANOS DIRECTOS, INDIRECTOS, DERIVADOS, CONSECUENCIALES AST
COMO DE LAS AVERIAS Y DEFECTOS DEL MATERIAL, OCASIONADOS POR ACCIDENTES, USO
ERRONEO Y/0O INDEBIDO DEL MATERIAL, NEGLIGENCIA DEL CLIENTE (a los solos efectos
enunciativos, POR SU PERSONAL Y/O AGENTES), POR INSTALACION DEFICIENTE, POR
INSTALACION ELECTRICA DEFECTUOSA, POR ANORMALIDADES DEL SUMINISTRO ELECTRICO,
POR NO RESPETAR LAS INSTRUCCIONES DE INSTALACION Y/0 DE EXPLOTACION DEL MATERIAL,
POR MANIPULACION DEL MATERIAL POR TERCEROS AJENOS AL SERVICIO TECNICO OFICIAL DE
TEKBER, POR EL USO Y/O INCLUSION DE PIEZAS O ELEMENTOS NO AUTORIZADOS
EXPRESAMENTE POR TEKBER, POR FUERZA MAYOR. DE IGUAL MODO, ESTAN EXCLUIDOS DE LA
PRESENTE GARANTIA, NO HACIENDOSE TEKBER EN NINGUN CASO RESPONSABLE DE LA
DESTRUCCION DE FICHEROS INFORMATICOS Y/0 DE DATOS OCASIONADOS POR NO RESPETAR
LAS INSTRUCCIONES DADAS Y/0 POR USO INDEBIDO DEL MATERIAL. IGUALMENTE TEKBER NO
SERA RESPONSABLE DE LA INEXACTITUD O/E IMPRECISION DE LOS DATOS VISUALIZADOS POR
LA UTILIZACION DE ORDENADORES, PROGRAMAS DE ORDENADOR, PIEZAS O ELEMENTOS
DIFERENTES AL DEL MATERIAL SUMINISTRADO POR TEKBER ASI COMO DE LOS POSIBLES
FALLOS DEL PROGRAMA DE ORDENADOR DE BASE DEL MATERIAL.

(4) Superado el plazo de doce meses de garantia, el mantenimiento en buen estado de funcionamiento
del MATERIAL podra ser asegurado de conformidad con el contrato de mantenimiento que el
Cliente hubiera suscrito con TEKBER.

(5) Por la presente, TEKBER concede igualmente al CLIENTE una licencia de uso del MATERIAL
protegido por la Propiedad Intelectual y/o por la Propiedad Industrial. El Cliente se compromete a
adoptar las medidas necesarias para evitar que terceros no autorizados expresamente y por escrito
por TEKBER puedan acceder a los programas de ordenador del Material, asi como a no ceder o
transmitir el MATERIAL sin el acuerdo previo de TEKBER, no pudiendo igualmente realizar en e/
mismo, por si mismos o por terceros, modificaciones, manjpulaciones o adaptaciones sin el previo
acuerdo escrito de TEKBER.

(6) Tanto dentro del plazo de GARANTIA como fuera del mismo, el CLIENTE notificard a TEKBER
cualquier tipo de anomalia que aprecie del MATERIAL mediante el envio de la FICHA DE
ANOMALIAS debidamente cumplimentada.

(7) lgualmente, el CLIENTE mantendra a disposicion del servicio técnico oficial de TEKBER, /as fichas de
Mantenimiento y Asistencia que comprenden /la Tarjeta de Puesta en Servicio y la Tarfeta de
ASISTENCIA y MANTENIMIENTO.
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SERVICIO POSVENTA

Tarjeta de garantia

Material:
N° de cliente:
Tipo: ALINEADOR DE DIRECCIONES TB900O
N° de serie:

Fecha de puesta en servicio:

Propietario:
Nombre: Taller:
Direccion: Tfno:
D.P. Poblacién:

Firmay sello:

Técnico que ha efectuado la puesta en servicio:
Nombre:
Fecha:

Firma:
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TEKBER CUPON DE PUESTA EN SERVICIO

TEKNIKA BEREZIAK S.L.

CUPON DE PUESTA EN SERVICIO

DEVUELVASE A LA DIRECCION SIGUIENTE DENTRO DE 8 DIAS PARA PODER APLICAR LA GARANTIA

Teknika Bereziak S.L. Tfno: +3494.625.12.12
Uharka Auzoa, s/n. Fax: +34 94.625.70.07
48383 ARRATZU (BIZKAIA) - SPAIN

Material:
N° de cliente:
Tipo: ALINEADOR DE DIRECCIONES TB900O
N° de serie:

Fecha de puesta en servicio:

Propietario:
Nombre: Taller:
Direccion: Tfno:
D.P. Poblacion:

Firmay sello:

Técnico que ha efectuado la puesta en servicio:
Nombre:
Fecha:

Firma:
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FICHA DE ANOMALIAS

(Hacer una copia y rellenar la hoja para cada problema o sugerencia que pueda mejorar el sistema. Sirvanse
devolverla a la direccién indicada abajo).

[0 1 =
[N T a] T (=T0 1] I 7= 11 =T
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TIPO DE GESTION (poner una cruz en la casilla que méas corresponda a la gestion).

Anomalia de funcionamiento D Anomalia de disefio D Sugerencia D

Descripcion de la anomalia:

Sugerencias:
Teknika Bereziak S.L. Tfno: +34 94.625.12.12
Uharka Auzoa, s/n. Fax: +34 94.625.70.07

48383 ARRATZU (BIZKAIA) - SPAIN
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TEKNIKA BEREZIAK S.L.

DECLARACION CE DE CONFORMIDAD BASADO EN
EL CUMPLIMIENTO DE ESPECIFICACIONES TECNICAS

El que suscribe, responsable del mantenimiento de las especificaciones técnicas, DECLARA, bajo su
exclusiva responsabilidad, que el producto

ALINEADOR DE DIRECCIONES

Fabricado por la empresa TEKNIKA BEREZIAK, S.L. en Espaiia (Spain) bajo la marca registrada

CENTRALAUTO®
Modelo TB9000 Numero Serie
Ano de fabricacion: 2009

Cumple las especificaciones técnicas en materia de compatibilidad electromagnética, baja tension, asi
como respecto a las condiciones de seguridad exigibles en materia de maquinas.

Todo ello en cumplimiento de lo establecido en:

e R.D. 444/1994, de 11 de Marzo (B.O.E. n? 78 de 1 de Abril), por el que se transpone la Directiva
89/336/CEE sobre compatibilidad electromagnética y modificado por el R.D. 1950/1995, de 1 de
Diciembre (B.O.E. n2 310 de 28 de Diciembre).

e R.D. 1435/92, de 27 de Noviembre (B.O.E. n? 297 de 11 de Diciembre), modificado por el R.D.
56/1995 de 20 de Enero (B.O.E. n? 33 de 8 de Febrero) por los que se transponen las Directivas
en materia de seguridad de maquinas 89/392/CEE y 91/368/CEE

e R.D. 7/88 de 8 de Enero (B.O.E. de 14/01/88) y Orden 14134 DE 6/6/89 (B.O.E. de 24/4/93),
que transponen la Directiva 73/23/CEE sobre material eléctrico destinado a utilizarse con
determinados limites de tension

Testifica la presente como propietario de la marca CENTRALAUTO® D. José Luis Unamuno Arriola.

D. JOSE LUIS UNAMUNO ARRIOLA
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