CEMNTRALAUTO

ALINEACION DE DIRECCIONES

POR VISION LATERAL
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CENTRALANANUTO

Maquinaria para au tomocion



Unidad de medida con 3 cdmaras para la vision lateral . Funcién Mercedes combinada Conjunto de pinzas autocen- Opcidn de pinzas sin alaveo.
con INC300TB (opcional) trantes de 4 puntos (hasta 21”)

Prestaciones Caracteristicas técnicas

» Alineacion total de las 4 ruedas (8 SENSORES). MEDIDA PRECISION RANGO

« Medicion de los angulos mediante 6 camaras (3 en cada » Convergencia total +-4° -50°
cabeza) . Calda +.3 +15°

* Medicion de 14 angulos simultdneos. « SetBack 4 +.90

« Comunicacion entre la consola y las cAmaras via cable « Angulo de empuje +-9 490
RJ45, Ethernet o Wi-Fi. o

. . . e Avance +-6’ +-22

e Posicionado de las unidades de medida lateralmente al _ _ , o
vehiculo, por lo que no pierde visién durante la manipu- * King Pin 6 —
lacion del volante por parte del usuario. « Ancho devia +-1mm +12-21m

» Realizacion del Run-Out a la vez en las 4 ruedas en e Didmetro de rueda +-1mm 250-800 mm

menos de 30 segundos. Giros entre 30 © /45 °. . .,
Alimentacion

 Unidad de control (consola) ~ 110/240 VAC -50/60 Hz - 300 W
« Unidad de medida (cdmaras) 110/240 VAC -50/60 Hz - 50 W

Base de datos con TABLAS DE ALTURA.

Funcién MERCEDES combinada con el inclindmetro
INC300TB (opcional).

Temperatura de trabajo 0°Ca45°C

Objetivos para la visién, fabricados en aluminio, de tama-
fio pequefio que se insertarén en las pinzas, situados en Humedad (sin condensacion) 40 %-75%

paralelo alas ruedas. Comunicacién Via Cable - Ethernet - Wi-Fi

Pinzas auto-centrantes de 4 puntos hasta 21"

Gestién automatizada del viraje sin operador

ROBOTER (opcional).
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TEKNIKA BEREZIAK S.L.

Maquinaria para automocion




